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Հ ԱՅԱՍՏԱՆԻ  ԱԶԳԱՅԻՆ ԱԳՐԱՐԱՅԻՆ Հ ԱՄԱԼ ՍԱՐԱՆ 
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Գիտական  ղե կավար ՝                                      տ.գ .դ ., պրոֆե ս ո ր             Ա. Մ. 
Ես ո յ ան  

Պաշ տո նական  ը նդդի մախո ս նե ր ՝                   տ.գ .դ ., դո ց ե նտ           Հ . Թ. 
Հ ակ ո բ յ ան         

                                                                  տ.գ .թ., դո ց ե նտ            Ս . Խ. Պապյ ան  

Առաջ ատար  կազմակ ե րպո ւ թյ ո ւ ն ՝  Հ Հ  Շահ ո ւ մ յ անի  
«Ագր ո սպասար կ ո ւ մ»  ԲԲԸ : 

Պաշ տպանո ւ թյ ո ւ նը  կայ անալ ո ւ  է  2018թ.–ի  մարտի  2-ի ն , ժամը  14
00

-ի ն , 
Հ այ աստանի  ազգայ ի ն  ագրարայ ի ն  համալ սարանո ւ մ  գո ր ծ ո ղ  033 
մաս նագիտական  խո ր հ ր դո ւ մ : Հ աս ց ե ն ՝   0009,  ք . Եր ևան , Տե ր յ ան  74: 

Ատենախո ս ո ւ թյ անը  կար ե լ ի  է  ծանոթանալ   Հ ԱԱՀ -ի  գրադարանո ւ մ : 
Սե ղմագի ր ն  առաքվե լ  է  2018թ-ի  հ ո ւ նվար ի  26–ի ն : 
Մասնագիտական  խո ր հ ր դի  գիտական  քարտո ւ ղար ,   
տ.գ .դ ., պրոֆե ս ո ր ՝                                                                              Ա. Կ . Ամի ր յ ան  
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ԱՇԽԱՏԱՆՔԻ ԸՆԴՀԱՆՈՒՐ ԲՆՈՒԹԱԳԻՐԸ 

ԹԵՄԱՅԻ ԱՐԴԻԱԿԱՆՈՒԹՅՈՒՆԸ: Կարտո ֆի լ ի  բ ե ր քահավաքի  

ժամանակ  մի ն չ և  այ ժմ  կ ի րառ վո ղ  կ ո շ տաջ ար դի չ նե ր ը  չ ե ն  ապահո վո ւ մ  
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պալ արահանման  գո ր ծ ը նթաց ի  անհ րաժե շ տ տեխնո լ ո գիական  ո րակ : 
Կարտո ֆի լ ահան  մե քե նայ ի ն  մատո ւ ց վո ւ մ  է  մար գաթմբ ի  ամբ ո ղջ  
պալ արահ ո ղազանգված ը , ո ր ի  հ ետևանքո վ  մե քե նան  գե ր բ ե ռ նվո ւ մ  է , 
վատանո ւ մ  է  պալ ար նե ր ի  զտման  գո ր ծ ը նթաց ը , նվազո ւ մ  է  մե քե նայ ի  
արտադր ո ղականո ւ թյ ո ւ նը , մե ծանո ւ մ   է նե ր գետի կ  ծախս ե ր ը : 

Հ այ աստանի  կարտո ֆի լ աբ ո ւ ծական  տնտե ս ո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  
ֆե ր մե ր նե ր ը  կար ի ք  ո ւ նե ն  Հ Հ  գ յ ո ւ ղատնտե սական  հ ո ղայ ի ն  
պայ մաննե ր ի ն  համապատասխան , աշ խատո ւ նակ  կարտո ֆի լ ահան  
տեխնի կայ ի : Սո ւ յ ն  ատենախո սական  աշ խատանքո վ  նպատակ  է  դր ված  
դիտար կ վո ղ  խնդի ր ը  լ ո ւ ծ ե լ ո ւ  կարտոֆի լ ահան  մե քե նայ ի  նո ր  
կառ ո ւ ց ված քի  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ  բանո ղ  օ ր գանի  մշ ակ ման  
մի ջ ո ց ո վ : Կո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ը  կ կատար ի  կ ո շ տե ր ի  ավե լ ի  
ի նտե նս ի վ  մանր ո ւ մ , կ ի րականաց նի  հ ո ղապալ արայ ի ն  զանգված ի  
լ իար ժ ե ք  զտո ւ մ  հ ո ղայ ի ն  զանգված ի ց , կապահ ո վի  բ ե ր քահավաքի  
անհ րաժե շ տ տեխնո լ ո գ իական  ո րակ : Նման  բանո ղ  օ ր գանի  ստե ղծ ո ւ մը   
հանդի սանո ւ մ  է  գ յ ո ւ ղատնտե սական  արտադր ո ւ թյ ան  կար ևո րագո ւ յ ն  
հ ի մնախնդի ր նե ր ի ց , ո ր ո վ  և  պայ մանավո ր ված  է  թե մայ ի  
արդիականո ւ թյ ո ւ նը , գիտաարտադրական  ն շ անակ ո ւ թյ ո ւ նը : 

ԱՇԽԱՏԱՆՔԻ ՆՊԱՏԱԿԸ ԵՎ ՀԵՏԱԶՈՏՈՒԹՅԱՆ ԽՆԴԻՐՆԵՐԸ: 
Աշ խատանքի  նպատակն  է  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ  բանո ղ  օ ր գանի  

տեխնո լ ո գիական  սխե մայ ի  և  համապատասխան  նախագծ ի  մշ ակ ո ւ մ , 
դրանց  հ ի ման  վրա բար ձ ր  տեխնո լ ո գիական  ո րակ  ապահո վո ղ  
կարտո ֆի լ ահանի  արտադրական  փո ր ձ անմո ւ շ ի  պատրաստո ւ մ  և  
գիտափո ր ձ նական  հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  կազմակ ե րպո ւ մ : 

Այ ս  նպատակն  ի րականաց նե լ ո ւ  համար  առաջ  ե ն  քաշ վե լ  
հ ետազոտո ւ թյ ան  հ ետև յ ալ  խնդի ր նե ր ը . 

1. Հ ի մնավո ր ե լ  Հ Հ  ծանր  հ ո ղայ ի ն  պայ մաննե ր ո ւ մ  
կարտո ֆի լ ահան  մե քե նայ ի  ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -
փոխակ ր ի չ  բանո ղ  օ ր գանի  կ ի րառ ման  
անհ րաժե շ տո ւ թյ ո ւ նը : 

2. Մշ ակ ե լ   կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  տեխնո լ ո գիական  
սխե ման  և  կառ ո ւ ց ված քի  նախագի ծ ը : 

3. Մշ ակ ե լ  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  պարամետր ե ր ի  
օպտիմալ աց ման  հաշ վար կ ի  տես ո ւ թյ ո ւ նը : 

4. Հ ի մնավո ր ե լ  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  ե ր կ րաչ ափական  
ձ ևը ,  կ ի նե մատի կական  և  ո ւ ժայ ի ն  պարամետր ե ր ի   
օպտիմալ  արժե քնե ր ը :  

5. Մշ ակ ե լ  ծանր  հ ո ղայ ի ն  պայ մաննե ր ո ւ մ  աշ խատող  
կարտո ֆի լ ահան  մե քե նայ ի  բանո ղ  օ ր գանի  է ս քի զայ ի ն  
նախագի ծ ը  և  պատրաստե լ  փո ր ձ անմո ւ շ ը : 

6. Կատար ե լ  փո ր ձ անմո ւ շ ի  գիտափո ր ձ նական  
հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր : 

7.  Իրականաց նե լ  հաշ վար կ ված  պարամետր ե ր ո վ  
պատրաստված  բանո ղ  օ ր գանի  արտադրական  
փո ր ձ ար կ ո ւ մնե ր ը  և  ճ շ գ րտե լ  տեսական  
հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ո վ  հաստատված  
օ ր ի նաչ ափո ւ թյ ո ւ ննե ր ը : 

8. Կատար ե լ  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ո վ  համալ ր ված  
կարտո ֆի լ ահան  մե քե նայ ի  տարե կան  տնտե սական  
արդ յ ո ւ նավետո ւ թյ ան  հ ի մնավո ր ո ւ մ : 

 
ՀԵՏԱԶՈՏՈՒԹՅԱՆ ՕԲՅԵԿՏՆԵՐԸ ԵՎ ՄԵԹՈԴԸ: Գիտափո ր ձ նական  

հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ի   օ բ յ ե կտնե ր ն  ե ն . 
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1. КТН-2Б մակ նի շ ի  կարտո ֆի լ ահանը ՝  համալ ր ված  
դի նամի կական  ս կ զբ ո ւ նքո վ  աշ խատող  ռ ոտաց ի ո ն  
կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ո վ , 

2. МТЗ-82 տրակտո ր ը , 
3. Ջե լ լ ի  կարտոֆի լ աս ո րտո վ  կարտո ֆի լ ի  տնկադաշ տը  

մար գաթմբ ե ր ո վ : 
Գիտափո ր ձ նական  հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ը  ի րականաց վե լ   ե ն  

Կոտայ քի  մար զի  Հ րազդանի  տարածաշ ր ջ անի  Աղավնաձ ո ր  գ յ ո ւ ղի  
կարտո ֆի լ ացան  տարած քո ւ մ : Գիտափո ր ձ ե ր ի  անց կաց ման  
ժամանակաշ ր ջ անը  համապատասխանե ց վե լ  է  բ ե ր քահավաքի  
աշ խատանքնե ր ի   հ ետ (ս եպտե մբ ե ր   ամս վա  վե ր ջ , հ ո կտե մբ ե ր  ամս վա  
ս կ ի զբ ):  

Տե սական  հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ը   կատար վե լ  ե ն  
օ գտագո ր ծ ե լ ո վ  ֆի զի կայ ի , տեսական  մեխանի կայ ի , մաթե մատի կայ ի  և  
ն յ ո ւ թե ր ի  դի մադր ո ւ թյ ան  հ ի մնական  օ ր ե նքնե ր ը : 

Գիտափո ր ձ ե ր ի  արդ յ ո ւ նքնե ր ը  մշ ակ վե լ  ե ն  գիտափո ր ձ ե ր ի  
պլ անավո ր ման  և  մաթե մատի կական  վի ճ ակագր ո ւ թյ ան  մեթո դնե ր ո վ : 

ԳԻՏԱԿԱՆ ՆՈՐՈՒՅԹԸ: Կարտոֆի լ ի  բ ե ր քահավաքի  գո ր ծ ը նթաց ի  
ո ւ ս ո ւ մնաս ի ր ման  ար դ յ ո ւ նքո ւ մ  մշ ակ վե լ  է  կարտոֆի լ ահան  
մե քե նայ ի  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ  բանո ղ  օ ր գանի  կառ ո ւ ց ված քի  
նախագծ ման  և  պարամետր ե ր ի  հ ի մնավո ր ման  մաթե մատի կական  մո դե լ ը :  

Մշ ակ վե լ  է  Հ Հ  կարտոֆի լ ացան  շ ր ջ աննե ր ի  ծանր  հ ո ղայ ի ն  
պայ մաննե ր ո ւ մ  աշ խատող  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ  բանո ղ  օ ր գան , 
ո ր ո վ  համալ ր վե լ  է  կարտոֆի լ ահան  մե քե նան : Շահագո ր ծական  
պայ մաննե ր ը  հաշ վի  առնե լ ո վ  ո ր ո շ վե լ  է  բանո ղ  օ ր գանի  
ե ր կ րաչ ափական  ձ ևը  և  պարամետր ե ր ը : Բանո ղ  օ ր գանը  տեղակայ վո ւ մ  է  
խոփե ր ի ց  առաջ  և  ը նդգր կ ո ւ մ  է  պալ արամար գի  ո ղջ  պրո ֆի լ ը ՝  
ապահո վե լ ո վ  անկ ո ր ո ւ ստ բ ե ր քահավաք : Կարտոֆի լ ահան  մե քե նան , 
ը նդո ւ նե լ ո վ  ավե լ ի  քի չ  պալ արահ ո ղայ ի ն  զանգված , ապահո վո ւ մ  է  
պալ ար նե ր ի  լ իար ժե ք  զտո ւ մ , արդ յ ո ւ նք ո ւ մ  մե ծանանո ւ մ  է  ագր ե գատի  
արտադր ո ղականո ւ թյ ո ւ նը  և  նվազո ւ մ  ե ն  է նե ր գ ետի կ  ծախս ե ր ը : 
Կարտո ֆի լ ահան  մե քե նայ ի  դի նամի կական  ս կ զբ ո ւ նքո վ  աշ խատո ղ  
թե քադի ր  դանակ նե ր ո վ  ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  
կ ի րառ ո ւ մո վ  ապահ ո վվո ւ մ  է    պալ արահ ո ղայ ի ն  զանգված ի  մի նչ և  96% 
զտո ւ մ , նախկ ի ն  85%-ի  փոխար ե ն : 

ԱՇԽԱՏԱՆՔԻ ԳՈՐԾՆԱԿԱՆ ՆՇԱՆԱԿՈՒԹՅՈՒՆԸ ԵՎ ԱՐԴՅՈՒՆՔՆԵՐԻ 
ԻՐԱՑՈՒՄԸ: Տե սական  և  գիտափո ր ձ նական  հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  
արդ յ ո ւ նքո ւ մ  նախագծ վե լ  և  պատրաստվե լ  է  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ  
բանո ղ  օ ր գան : Արտադրական  փո ր ձ ար կ ո ւ մնե ր ի  արդ յ ո ւ նքո ւ մ  
հաստատվե լ  է   կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ո վ  համալ ր ված  
կարտո ֆի լ ահան  մե քե նայ ի  տարե կան  տնտե սական  
արդ յ ո ւ նավետո ւ թյ ո ւ նը  մի նչ և  735 665 դրամ , ո ր ը  թո ւ յ լ  է  տալ ի ս  
ե րաշ խավո ր ե լ  առաջ ար կ ված  բանո ղ  օ ր գանի  խմբաքանակ ի  
արտադր ո ւ թյ ո ւ ն : 

Մշ ակ ված  հաշ վար կ ի  տես ո ւ թյ ան  և  գիտափո ր ձ նական  
հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  արդ յ ո ւ նքնե ր ը  կար ե լ ի  է  օ գտագո ր ծ ե լ  
տեխնո լ ո գիապե ս  նմանատիպ մե քե նանե ր ի  մ շ ակ ման  նպատակ ո վ : 

ԱՇԽԱՏԱՆՔԻ ՓՈՐՁԱԳՆԱՀԱՏՈՒՄԸ: Ատենախո ս ո ւ թյ ան  հ ի մնական  
դր ո ւ յ թնե ր ը  զե կ ո ւ ց վե լ  և  քննար կ վե լ  ե ն  Հ այ աստանի  ազգայ ի ն  
ագրարայ ի ն  համալ սարանո ւ մ  կայ ացած  «Պար ե նայ ի ն  անվտանգո ւ թյ ան  
և  կ ե նսաբազմազանո ւ թյ ան  հ ի մնախնդի ր նե ր ը » (2013թ.), «Սննդի  
անվտանգո ւ թյ ան  և  պարե նայ ի ն  ապահո վված ո ւ թյ ան  
հ ի մնախնդի ր նե ր ը » (2014թ.) և  «Սննդամթե ր քի  անվտանգո ւ թյ ան  և  
ո րակ ի  ապահո վման  հ ի մնախնդի ր նե ր ը » (2016թ.) մի ջ ազգայ ի ն  
գիտաժո ղո վնե ր ո ւ մ , «Գյ ո ւ ղատնտե սական  մե քե նանե ր » ամբ ի ո նի  
ս ե մի նար  խոր հ ր դակ ց ո ւ թյ ո ւ ննե ր ո ւ մ  (2013-2017թթ.) և  ը նդ լ այ նված  
նի ստո ւ մ  (2017թ.): 



5 
 

ՀԵՏԱԶՈՏՈՒԹՅԱՆ ԱՐԴՅՈՒՆՔՆԵՐԻ ՀՐԱՏԱՐԱԿՈՒՄԸ: 
Ատենախո ս ո ւ թյ ան  հ ի մնական  դր ո ւ յ թնե ր ը  հ րատարակ վե լ  ե ն  6 
հ ո դված նե ր ո ւ մ : Ստաց վե լ  է  Հ Հ  գ յ ո ւ տի  մե կ  արտոնագի ր  (№2866A, 
Եր ևան  2014 թ.): 

ԱՇԽԱՏԱՆՔԻ ԿԱՌՈՒՑՎԱԾՔԸ ԵՎ ԾԱՎԱԼԸ: Ատե նախո ս ո ւ թյ ո ւ նը  
բաղկացած  է  նե րած ո ւ թյ ո ւ նի ց , 5 բաժի ննե ր ի ց , ը նդհանո ւ ր  
ե զրակաց ո ւ թյ ո ւ ննե ր ի ց  և  առաջ ար կ ո ւ թյ ո ւ ննե ր ի ց , գրականո ւ թյ ան  
ցանկ ի ց  և  հավե լ ված ի ց : Աշ խատանքի  ը նդհանո ւ ր  ծ ավալ ը  կազմո ւ մ  է  
165 է ջ , այ դ  թվո ւ մ  հ ի մնական  տե քստը  146 է ջ , 46 նկար  և  12 աղյ ո ւ սակ : 

Գրականո ւ թյ ան  ցանկ ն  ը նդգր կ ո ւ մ  է  110 անո ւ ն , ո ր ի ց  90-ը ՝  
օտար  լ ե զվո վ : Հ ավե լ ված նե ր ո ւ մ  բ ե ր ված  ե ն  հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  
արդ յ ո ւ նքնե ր ի  նե ր դր ման  ակտը , տեղե կանքը   և  Հ Հ  արտո նագի ր ը : 

 
 

ԱՇԽԱՏԱՆՔԻ ԲՈՎԱՆԴԱԿՈՒԹՅՈՒՆԸ 
 

Ներածու թյ ու նու մ շ արադր ված  է  թե մայ ի  
արդիականո ւ թյ ո ւ նը  և  պաշ տպանո ւ թյ ան  նե ր կայ աց ված  հ ի մնական  
դր ո ւ յ թնե ր ը : 

Առաջին բաժնու մ նե ր կայ աց ված  է  հար ց ի  դր ված քը  և  
հ ետազոտո ւ թյ ան  խնդի ր նե ր ը : Կատարվե լ  է  կարտոֆի լ ի  բ ե ր քահավաքի  
մե քե նանե ր ի ն  վե րաբ ե ր ո ղ  գիտատեխնի կական  գրականո ւ թյ ան  
վե ր լ ո ւ ծ ո ւ թյ ո ւ ն : Ու ս ո ւ մնաս ի ր վե լ  է  կարտո ֆի լ ահան  մե քե նանե ր ի  
և  գո ր ծ ի քնե ր ի  հ ի մնական  տեսակ նե ր ը ,  դրանց  բանվո րական  
օ ր գաննե ր ի  տեխնո լ ո գիական  սխե մանե ր ը : Տր վե լ  է  կարտոֆի լ ի  
բ ե ր քահավաքի  գո յ ո ւ թյ ո ւ ն  ո ւ նե ց ո ղ  մե քե նանե ր ի  համե մատական  
գնահատականը , նախանշ վե լ  ե ն  կարտոֆի լ ահան  մե քե նանե ր ի  
կառ ո ւ ց ված քի  կատար ե լ ագո ր ծ ման  ո ւ ղղո ւ թյ ո ւ ննե ր ը : 

Գրական  ակնար կ ի  արդ յ ո ւ նքո ւ մ  ձ ևավո ր վե լ  ե ն  
հ ետազոտո ւ թյ ան  նպատակ ը  և  խնդի ր նե ր ը : 

Երկրորդ բաժնու մ նե ր կայ աց ված  է  մ շ ակ ված  կ ո շ տամանր ի չ -
փոխակ ր ի չ ի  ս կ զբ ո ւ նքայ ի ն  սխե ման  և  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ո վ  
համալ ր ված  կարտոֆի լ ահան  մե քե նայ ի  տեսական  
հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  արդ յ ո ւ նքնե ր ը : 

Կարտո ֆի լ ահանի  ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ը  
բաղկացած  է  ս ռ նո ւ ց  (1), ո ր ի  վրա նստած  ե ն  տարբ ե ր  տրամագծ ե ր ի  
օ ղագոտի նե ր ո վ  ռ ոտո ր նե ր  (2), ո ր ո նց  վրա մե քե նայ ի  շ ար ժման  
ո ւ ղղո ւ թյ ան  նկատմամբ  թե ք  տեղադր ված  ե ն  կ ի սաշ ե ր եփատիպ 
բանվո րական  օ ր գաննե ր ` հ ո ղո ւ րագնե ր  (3): Ռոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -
փոխակ ր ի չ ը  կարտոֆի լ ահանի ն  (4) միանո ւ մ  է  հ ո դակապով  լ ծ ակ նե ր ո վ  
(5), ո ր ո նք  ի րար  միաց ված  ե ն  հ ո ր ի զո նական  ձ ո ղո վ  (8): Կո շ տամանր ի չ -
փոխակ ր ի չ ի  դի ր քը  մակ ե ր ևո ւ յ թի  նկատմամբ  կար գավո ր վո ւ մ  է  
կար գավո ր ի չ  հար մարանքո վ  (6): Օղագոտի նե ր ը  տարանջ ատված  ե ն  
տափօ ղակ նե ր ո վ  (7) (նկ .1): 

Ագր ե գատի  շ ար ժման  ը նթաց քո ւ մ  կարտոֆ  ի լ ահանի  (4) հ ետ 
միաս ի ն  ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ը  շ ար ժվո ւ մ  է  համը նթաց  
արագո ւ թյ ամբ  և  գ լ ո ր վո ւ մ : 

Թեքադի ր  կ ի սաշ ե ր եփատիպ բանվո րական  օ ր գաննե ր ն  (3) 
աշ խատանքի  ը նթաց քո ւ մ  կատար ո ւ մ  ե ն  բար դ  շ ար ժո ւ մ  (պտտական  և  
համը նթաց ), ո ր ի  ար դ յ ո ւ նքո ւ մ  դրանց  շ ար ժման  հ ետագի ծ ը  ստաց վո ւ մ  
է  ց ի կ լ ո ի դա, ո ր ը  նպաստո ւ մ  է  մար գաթմբ ի  մակ ե ր ևո ւ յ թի  կ ո շ տե ր ի  
փխրե ց մանը : Մե քե նայ ի  շ ար ժման  ո ւ ղղո ւ թյ ամբ  թե ք  դի ր քի  շ նո ր հ ի վ  
մար գաթմբ ի  մակ ե ր ևո ւ յ թի  փխրե ց ված  զանգված ն  անը նդհատ հ ո ս քո վ  
տեղափոխվո ւ մ  է  մի ջ մար գայ ի ն  տարած ո ւ թյ ո ւ ն  և  կանխարգե լ ո ւ մ  
կարտո ֆի լ ահան  մե քե նայ ի  գե ր բ ե ռ նո ւ մը : 
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Նկ .1. Մշ ակ ված  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  ը նդհանո ւ ր  տես քը . 
ա- կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  պրոֆի լ  պրո յ ե կ ց իան , 

բ - կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  հ ո ր ի զ ո նական  պրո յ ե կ ց իան : 
 

Կո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  աշ խատանքայ ի ն  գո ր ծ ը նթաց ը  
ը նթանո ւ մ  է  այ նպե ս , ո ր  տաշ ե ղը  կտր վե լ ո ւ ց  հ ետո  հ նարավո ր ի նս  
առավե լ ագո ւ յ ն  չ ափո վ  հ ր վի  դեպի  ետ և   մի նչ և  կտր ման  վե ր ջ ը  
ապահո վի  հ ո ղի  հարաբ ե րական  տե ղաշ ար ժ  դանակ ի  բանո ղ  
մակ ե ր ևո ւ յ թի  վրայ ո վ : 

Ընդո ւ նված  մեթո դի կայ ո վ  ց ի կ լ ո ի դի  հավասար ման  
դի ֆե ր ե նց ման  մի ջ ո ց ո վ  դանակ ի  շ ար ժման  հ ո ղամո լ ախոտայ ի ն  
զանգված ի  կտր ման  բացար ձ ակ  արագո ւ թյ ո ւ նը ՝  -ն  ո ր ո շ վո ւ մ  է  
հ ետև յ ալ  բանաձ ևո վ . 

                                       :                                                     (1) 

Օգտվե լ ո վ  սխե մայ ի ց  (նկ .2) ստաց վե լ  է  դանակ ի  տե ղակայ ման  
օպտիմալ  անկ յ ան  ( ) մե ծ ո ւ թյ ան  հաշ վար կայ ի ն  բանաձ ևը . 

                    :                                           (2) 

Տե ղակայ ման  անկ յ ան  նվազագո ւ յ ն  արժե քը  հաշ վար կ ե լ ո ւ  
համար  օ գտագո ր ծ վե լ   է  հ ետև յ ալ  բանաձ ևը . 

                            ,                                                      (3) 

ո ր ը  կ ի նե մատի կական  պարամետր ի   արժե քի  համար  կ լ ի նի ` 

: 
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Նկ .2. Դանակ ի  տեղակայ ման  անկ յ ան  հաշ վար կայ ի ն  սխե մա: 

 

Կո շ տամանր ի չ ի  պարամետր ե ր ի  հ ի մնավո ր ման   անկ յ ան  
օպտիմալ  արժե քի  ո ր ո շ ո ւ մը  անհ րաժե շ տ, սակայ ն  դե ռ ևս  բավարար  չ է : 
Բավարար  պայ մանը  առաջ ադր ո ւ մ  է  դանակ ի  տեղակայ ման  համար  
հ ի մնավո ր ե լ   ե ր կ ր ո ր դ  պարամետր ը , ապահո վե լ ո ւ  միաժամանակ  ե ր կ ո ւ  
պայ ման ` տաշ ե ղի  թե ք -շ ե ղ  սահ ո ւ մո վ  կտր ո ւ մ  և  տաշ ե ղի  շ պրտո ւ մ  
մի ջ մար գայ ի ն  տարած ք : Դանակ ի  տեղակայ ման  պայ մանո վ  ապահո վվո ւ մ  
է  սահ ո ւ մո վ  կտր ո ւ մ , ո ր ո վ  ի րականաց վո ւ մ  է  տաշ ե ղի  շ պրտո ւ մ  
ագր ե գատի  շ ար ժման  ո ւ ղղո ւ թյ ամբ ` դեպի  ետ, մի նչ դե ռ  անհ րաժե շ տ է , 
ո ր  պալ արաբ նի  վրայ ի ց  հ ո ղայ ի ն  տաշ ե ղը  կտր վե լ ո ւ ց հ ետո  շ պրտվի  
մի ջ մար գայ ի ն  տարած ք  (նկ .3): 

Օգտվե լ ո վ  տաշ ե ղի  թռ ի չ քի  հանրահայ տ հավասար ո ւ մնե ր ի ց . 

 
 

և  կ ր կ նակ ի  ի նտե գր ե լ ո ւ ց  ստաց վո ւ մ  է  հավասար ո ւ մնե ր ի  հ ետև յ ալ  
համակար գը . 

    

                                                  :                                                (4) 

 Հ աշ վի  առ նե լ ո վ   պայ մանը ` (4) համակար գի ց  ստանո ւ մ  ե նք  
տաշ ե ղի  շ պրտման  հ ե ռավո ր ո ւ թյ ո ւ նը . 

                                    ):                           (5) 
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Նկ .3. Հ ո ղայ ի ն  տաշ ե ղի  թռ ի չ ք ի  հ ետազոտո ւ թյ ան  հաշ վար կայ ի ն  
սխե մա: 

Տաշ ե ղի   հ ե ռավո ր ո ւ թյ ան  թռ ի չ ք  ապահ ո վո ղ  բացար ձ ակ  

արագո ւ թյ ան  մե ծ ո ւ թյ ո ւ նը  համաձ այ ն  (1)-ի  ստաց վո ւ մ  է . 

                                      ,                                       (6) 

ո րտե ղ ` - ն  ագր ե գատի  շ ար ժման  արագո ւ թյ ո ւ նն  է : 

Այ սպի ս ո վ , (5) հավասար ո ւ մը  կ ը նդո ւ նի  հ ետև յ ալ  
հաշ վար կայ ի ն  տես քը . 

 : 

Դանակ ի  հար ված ի  հ ետևանքո վ  հ ո ղակ ե ղևի  շ ար ժման  
արագաց ման  հաշ վար կ ի  նպատակ ո վ  օ գտվե լ  ե նք  արագաց ման  շ ո շ ափո ղ  

և  նո ր մալ   բաղադր ի չ նե ր ի  ո ր ո շ ման  հայ տնի  
արտահայ տո ւ թյ ո ւ ննե ր ի ց . 

 

                                                                                                        (7) 

Ստաց ե լ  ե նք  արագաց ո ւ մնե ր ի  բաղադր ի չ նե ր ի  
վե ր ջ նահաշ վար կ ի  հ ետև յ ալ  հավասար ո ւ մնե ր ը . 

                                                                              (8) 

Օգտվե լ ո վ  նկ .4-ի ց ՝  ո ր ո շ վե լ  է  ե ր կ ո ւ  հար ևան  դանակ նե ր ի  

մի ջ և  հ ե ռավո ր ո ւ թյ ո ւ նը ՝    , ո րտե ղ  -ը  դանակ նե ր ի  քանակ ն  է   

գ լ անվակ ի  պե ր ի մետր ի  վրա, -ը ՝  դանակ նե ր ի  պտտման  ծայ րակ ետի  
շ առավի ղը  : 

Իրական  հաշ վար կ ի  համար  դանակ նե ր ի  հ ե ռավո ր ո ւ թյ ո ւ նը  
մի մ յ անց ի ց  պետք  է  լ ի նի . 
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,    կամ  

                                                    :                                                         (9) 

Օգտվե լ ո վ  (9) արտահայ տո ւ թյ ո ւ նի ց   դանակ նե ր ի  քանակ ը  
օ ղագոտո ւ  վրա կ լ ի նի . 

                                                                                     (10) 

Մե ր  կ ո ղմի ց  մշ ակ ված  բանո ղ  օ ր գանի  գ լ անվակ ի  շ առավի ղը  
փոփոխական  է `  ս մ  (ը նդո ւ նե նք   ս մ ): Հ ետևաբար ՝   

ս մ ,  (  ս մ ): Կստանանք ` 

 հատ: Ու ստի ,  դանակ նե ր ի  քանակ ը  կ լ ի նի `  

հատ: 

 

                                   ա                            բ  
Նկ . 4.  ա-Գլ անվակ ի  վրա դանակ նե ր ի  հ ե ռավո ր ո ւ թյ ան  հաշ վար կայ ի ն  

սխե մա, բ -հ ո ղի  սահ քի  հարթո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  ո ւ ղղո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  
ո ր ո շ ման  սխե մա: 

Եր կ ր ո ր դ  բաժնո ւ մ  նե ր կայ աց ված  է  նաև  կարտոֆի լ ահան  
մե քե նայ ի  ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  դի նամի կան : 

Անդրադառ նալ ո վ  կ ո շ տամանր ի չ ի  դի նամի կայ ի  մշ ակ ման  
խնդի ր նե ր ի ն  նշ ե նք , ո ր  հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  հ ի մքո ւ մ , ո րպե ս  
մո ւ տքայ ի ն  կար ևո ր  պարամետր  պետք  է  ը նտր ե լ  պալ ար ի  մեխանի կական  
հատկ ո ւ թյ ո ւ ննե ր ը , ամե նի ց  առաջ  ամր ո ւ թյ ո ւ նը : Կո շ տամանր ի չ ի  
գո ր ծ ո ղո ւ թյ ո ւ նը  պետք  է  լ ի նի  այ նպի ս ի ն , ո ր  կ ո շ տը  փշ ր վի , ի ս կ  
պալ ար ը  մնա  անվնաս : Կո շ տամանր ի չ ի  բանո ղ  օ ր գանի  
փոխազդե ց ո ւ թյ ո ւ նը  հ ո ղի  հ ետ կար ե լ ի  է  ը նդո ւ նե լ  դի նամի կական  
բ նո ւ յ թի ` հար վածայ ի ն : 

Կո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  դի նամի կայ ի  ե նթաբաժնի  
հ ետազոտո ւ թյ ո ւ նը  կատար ե լ  ե նք  օ գտվե լ ո վ  Վ. Պ. Գո ր յ աչ կ ի նի  և  Ս . Ն. 
Կի ս ե լ ևի  տես ո ւ թյ ո ւ ննե ր ի ց : 

Հ ո ղը  պայ մանականո ր ե ն  ը նդո ւ նե լ ո վ   ո րպե ս  զսպանակ ՝   
մար մնո վ  (դանակ ո վ ) հար ված ե լ ո վ  ս կ զբ ի  գալ ար նե ր ի  
ս ե ղմված ո ւ թյ ո ւ նը  առաձ գական  դե ֆո ր մաց իայ ի  արագո ւ թյ ամբ  
հաղո ր դվո ւ մ  է  հաջ ո ր դ   գալ ար նե ր ի ն , այ դ  ը նթաց քո ւ մ   հար ված ը  
շ ար ո ւ նակ վո ւ մ  է  այ նքան , մի նչ և  ո ր  գալ ար նե ր ի  ս ե ղմված ո ւ թյ ո ւ նը  
կ հաս նի  հ ե նարանի ն : Դրանի ց  հ ետո  բ նականաբար  զսպանակ ը  (հ ո ղը ) 
ը նդար ձ ակ վո ւ մ  է  և  ս կ ս վո ւ մ  ե ն  դրա տատանո ւ մնե ր ը  (նկ .5): 
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Բնականաբար , կ ո շ տ հ ո ղայ ի ն  պայ մաննե ր ո ւ մ  առաձ գական  
դե ֆո ր մաց իայ ի ն  հաջ ո ր դո ւ մ  է  պլ աստի կ  դե ֆո ր մաց իան : 

Հ ար ված ի   արագո ւ թյ ո ւ նը  ո ր ո շ վո ւ մ  է  (ը ստ Ս . Ն. Կի ս ե լ և ի  և  Ա. 
Ի . Պանո վի ). 

                                                   ,                                                      (11) 

ո րտե ղ ` -ն  տատանման  հաճ ախականո ւ թյ ո ւ նն  է , -ն ` տատանման  
պարբ ե ր ո ւ թյ ո ւ նը , -ն  տատանման  ամպլ իտո ւ դը : 

 

Նկ . 5.  Առաձ գական   մար մնի  հար ված ի  սխե մա: 

Տաշ ե ղի  դե ֆո ր մաց իայ ի  դի նամի կական  բաղադր ի չ ը . 

 : 

Ստաց ված  հավասար ման  մե ջ   տեղադր ե նք  հար ված ի  արագո ւ թյ ան  
(տաշ ե ղի  կտր ման  արագո ւ թյ ան ) արժե քը   ( , կ ստանանք . 

                                    ,   կ գ .ո ւ ժ :                       (12) 

Այ ս  հավասար ման   անդամը  ի ր ե նի ց  նե ր կայ աց նո ւ մ  է   

տաշ ե ղի  այ ն  զանգված ի  մե ծ ո ւ թյ ո ւ նը   (կ գ վ ), ո ր ն  ը նդո ւ նո ւ մ  է  
հար ված ը  միավո ր  ժամանակ ո ւ մ : 

Այ սպի ս ո վ , ստաց վե լ  է  դի նամի կական  ո ւ ժ ի  փոփոխո ւ թյ ան  
օ ր ի նաչ ափո ւ թյ ո ւ նը ` կախված  ագր ե գատի  շ ար ժման  արագո ւ թյ ո ւ նի ց , 
կ ի նե մատի կական  ց ո ւ ց ի չ ի ց , հ ո ղի  խտո ւ թյ ո ւ նի ց , հ ո ղայ ի ն  տաշ ե ղի  
ը նդ լ այ նական  հատված քի  չ ափե ր ի ց  և  հ ո ղո ւ մ  պլ աստի կ  
դե ֆո ր մաց իայ ի  տարած ման  արագո ւ թյ ո ւ նի ց : Մաթե մատի կական  
մո դե լ ի  վե ր լ ո ւ ծ ո ւ թյ ո ւ նի ց  պարզ  է , ո ր  շ նո ր հ ի վ  տաշ ե ղի  
հաստո ւ թյ ան  փոփոխո ւ թյ ան  ( -ն  0- ի ց  հաս նո ւ մ  է  max արժե քի , 
այ նո ւ հ ետև  նո ր ի ց  դառ նո ւ մ  է  0), 0-90

0
-ի  սահ մաննե ր ո ւ մ  

դի նամի կական  ո ւ ժի  աճ ը   ավե լ ի  ի նտե նս ի վ  է , քան  դանակ ը  հ ո ղի ց  
դո ւ ր ս  գալ ո ւ ց  հ ետո :  

Ընդո ւ նե լ ո վ     ,   մ /վր կ ,  կ գ /մ
3
,  մ /վր կ , 

մ ,   ՝  կ ստանանք   կ գ .ո ւ ժ : Իրականո ւ մ  կ ո շ տի  

ջ ար դման   հար ված ի  ո ւ ժը    կ գ .ո ւ ժ  է , ի ս կ  պալ ար ի  անվնաս   

հար ված ի  ո ւ ժ ը ՝   կ գ .ո ւ ժ : Հ աշ վար կ նե ր ո վ  ստաց ված   ո ւ ժը  

միանգամայ ն  բավարար ո ւ մ  է  կ ո շ տե ր ը  ջ ար դե լ ո ւ  և  պալ ար ը  
չ վնաս ե լ ո ւ  պայ մանի ն : 

Երրորդ բաժնու մ մշ ակ վե լ  է  գիտափո ր ձ նական  
հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  ծ րագի ր ը  և  մեթո դի կան : 
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Լ աբ ո րատո ր  գիտափո ր ձ ե ր ը  անց  ե ն  կաց վե լ  Հ այ աստանի  
ազգայ ի ն  ագրարայ ի ն  համալ սարանի  Գյ ո ւ ղատնտե սական  մե քե նանե ր ի  
ամբ ի ո նի  լ աբ ո րատո ր իայ ի  հ ո ղայ ի ն  խրամատո ւ մ : Լ աբ ո րատո ր  
գիտափո ր ձ ե ր ի  օ բ յ ե կտնե ր  ե ն  հանդի սաց ե լ . 

 Ռոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ը ՝  համալ ր ված  ը նթաց քի  
տարբ ե ր  խոր ո ւ թյ ան  մշ ակ ման  թիակ նե ր ո վ , 

 հ ո ղայ ի ն  խրամատը  ի ր  կառավար ման  վահանակ ո վ  (նկ . 6): 
 

1

2

3
4

 

Նկ . 6. Հ ո ղայ ի ն  խրամատի  ը նդհանո ւ ր  տես քը . 
1-ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ , 2-հ ո ղայ ի ն  խրամատ, 3-

կառավար ման  վահանակ , 4-չ ափի չ  տե ղե կատո ւ  համակար գ : 
 

Լ աբ ո րատո ր  գիտափո ր ձ ե ր ի  մե թո դի կան  հ ետև յ ալ ն  է . 
նախապատրաստվե լ  է  հ ո ղայ ի ն  խրամատի  հ ո ղը : Թմբ ե ր ը  ձ ևավո ր վե լ  ե ն  
կարտո ֆի լ ի  դաշ տի  մար գաթմբ ի ն  մոտ պարամետր ե ր ո վ : Թմբ ի  
լ այ նո ւ թյ ո ւ նը  կառ ո ւ ց վե լ  է  70ս մ , բար ձ ր ո ւ թյ ո ւ նը ` 25ս մ , թմբ ի  
գագաթի  լ այ նո ւ թյ ո ւ նը ` 12ս մ  չ ափե ր ո վ , մի ջ շ ար քայ ի ն  
հ ե ռավո ր ո ւ թյ ո ւ նը ` 65ս մ : Խրամատի  մի ջ ի ն  կավավազայ ի ն  հ ո ղը  մի նչ  
մար գաթմբ ե ր ի  ձ ևավո ր ո ւ մը  փո ր վե լ  է , մշ ակ վե լ    բահ ո վ  և  փխր ե ց վե լ : 
Թո ւ մբ ը  թո ղնվե լ  է  մի  քանի  օ ր , այ նո ւ հ ետև  ո ռ ո գվե լ  է : Ձևավո ր վե լ  է  
ո ր ո շ ակ ի  ամր ո ւ թյ ամբ  կ ե ղևաշ ե րտ: 

Լ աբ ո րատո ր  գիտափո ր ձ ե ր ի  հաջ ո ր դ  փո ւ լ ն  ո ւ ղղված  է  բանո ղ  
օ ր գանի  քար շ այ ի ն  դի մադր ո ւ թյ ան  ո ր ո շ մանը : Կատար վե լ  է  ռ ոտաց ի ո ն  
կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  քար շ այ ի ն  դի մադր ո ւ թյ ան  չ ափո ւ մ  
տենզո մետրական  ե ղանակ ո վ  (նկ .7): 

Zet-210 անալ ո գաթվայ ի ն  փոխար կ ի չ ի  և  Zet-410  ո ւ ժե ղարար ի  
ը նդհանո ւ ր  տես քե ր ը  բ ե ր ված  ե ն  նկար  8-ո ւ մ : 

Դաշ տայ ի ն  գիտափո ր ձ նական  հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ը  կատարվե լ  
ե ն  Կոտայ քի  մար զի  Հ րազդանի  տարածաշ ր ջ անի  Աղավնաձ ո ր  գ յ ո ւ ղի  
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ծանր  հ ո ղայ ի ն  պայ մաննե ր ո վ  կավավազայ ի ն  և   կավայ ի ն  
հ ո ղատիպե ր ո վ  կարտոֆի լ ի  ցանքատարած ո ւ թյ ո ւ ննե ր ո ւ մ :  

 
 
 

Zet-410

1 2

3
4

56

 

Նկ . 7. Քար շ այ ի ն  դի մադր ո ւ թյ ան  ո ր ո շ ման  չ ափի չ  տեղե կատո ւ  
համակար գի  սխե ման . 

1-տպի չ , 2-համակար գի չ , 3- Zet-210 անալ ո գաթվայ ի ն  փոխար կ ի չ , 4-
Zet-410 ո ւ ժե ղարար , 5-ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ , 6-

տենզո ո ւ ժաչ ափ: 

1

2

3

2
3

4

 

Նկ . 8. Չափի չ  տեղե կատո ւ  համակար գի  ը նդհանո ւ ր  տես քը . 
1-համակար գի չ , 2-Zet-210 անալ ո գաթվայ ի ն  փոխար կ ի չ , 3-Zet-410  

ո ւ ժե ղարար , 4- USB ի նտե րֆե յ ս : 
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Կարտո ֆի լ աքանդի չ  մե քե նայ ի  կառ ո ւ ց ված քո ւ մ  կ ի րառ վո ղ  
դի նամի կական  ս կ զ բ ո ւ նքո վ  աշ խատող  ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -
փոխակ ր ի չ ի  ը նդհանո ւ ր  տես քը  բ ե ր ված  է  նկար  9-ո ւ մ : 

 

1

2 3

4

 
Նկ . 9. Կո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  ը նդհանո ւ ր  տես քը . 

1-ս ռ նի , 2-օ ղագոտի , 3-դանակ , 4-լ ծ ակ ` կարտոֆի լ ահան  
մե քե նայ ի ն  միանալ ո ւ  համար : 

 
Նկար  10-ո ւ մ  պատկե ր ված  է  կարտոֆի լ ահան  մե քե նան  դաշ տայ ի ն  

փո ր ձ ար կ ո ւ մնե ր ի  ը նթաց քո ւ մ  ՝   համալ ր ված  ռ ոտաց ի ո ն  
կ ո շ տամանր ի չ ո վ : 

 

1 3 2
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Նկ . 10. Ռոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ո վ  համալ ր ված  
կարտո ֆի լ ահան  մե քե նան  դաշ տայ ի ն  փո ր ձ ար կ ո ւ մնե ր ի  ժամանակ . 

1-КТН-2Б կարտո ֆի լ ահան  մե քե նա, 2-МТЗ-82 տրակտո ր , 3-ռ ոտաց ի ո ն  
կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ : 

Կարտո ֆի լ ահան  մե քե նայ ի  կառ ո ւ ց ված քո ւ մ  կ ո շ տամանր ի չ -
փոխակ ր ի չ ի  կ ի րառ ո ւ մը  նպաստո ւ մ  է  կ ո շ տե ր ի  մանր մանը  և  
նվազագո ւ յ ն  կ ո ր ո ւ ս տնե ր ո վ  բ ե ր քահավաքի ն : Նկար  11-ի  ա-ո ւ մ  
պատկե ր ված  է   խո շ ո ր  կ ո շ տե ր ո վ  պատված  դաշ տի  մակ ե ր ևո ւ յ թը  
կարտո ֆի լ ահան  մե քե նայ ի  անց ո ւ մի ց  հ ետո , ի ս կ   11-ի  բ -ո ւ մ ` մանր  
կ ո շ տե ր ո վ  ծած կ ված  կարտոֆի լ ացան  դաշ տի  մակ ե ր ևո ւ յ թը  
կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ո վ  համալ ր ված  կարտոֆի լ ահան  մե քե նայ ի  
անց ո ւ մի ց  հ ետո : Եր կ ր ո ր դ  դեպքո ւ մ  դրական  արդ յ ո ւ նքն  ակ նհայ տ է ` 
կ ո շ տե ր ը  մանր ված  ե ն  և  կ ո ղհ ե ռաց ված : 

 

ա                                   բ  
Նկ . 11. Կարտոֆի լ ի  փո ր ձ ադաշ տի  քանդված  պալ արահ ո ղայ ի ն  զանգված ի  

ը նդհանո ւ ր  տես քը . 
ա-խո շ ո ր  կ ո շ տե ր ո վ  պատված  փո ր ձ ադաշ տի  տե ս քը , բ - մանր  

կ ո շ տե ր ո վ  պատված  փո ր ձ ադաշ տի  տես քը : 
 
Չորրորդ բաժնու մ կատարվե լ  է  գիտափո ր ձ նական  

հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  արդ յ ո ւ նքնե ր ի  վե ր լ ո ւ ծ ո ւ թյ ո ւ ն : 
Կարտո ֆի լ ահան  մե քե նանե ր ի  աշ խատանքի  գնահատման  կար ևո ր  

ց ո ւ ցանի շ նե ր ի ց  է  պալ ար նե ր ը  հ ո ղի ց  ջ ո կ ման  
արդ յ ո ւ նավետո ւ թյ ո ւ նը :  

Գիտափո ր ձ ե ր ի  նպատակ ն  է  ո ր ո շ ե լ  ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -
փոխակ ր ի չ ի  պտտման  անկ յ ո ւ նայ ի ն  արագո ւ թյ ան  ( ) և  մե քե նայ ի  
շ ար ժման  արագո ւ թյ ան  ( ) ազդե ց ո ւ թյ ո ւ նը  պալ ար նե ր ը  հ ո ղի ց  
ջ ո կ ման  աստի ճ անի  ( ) վրա: 

Գիտափո ր ձ ե ր ը  կատար վե լ  ե ն  գիտափո ր ձ ե ր ի  պլ անավո ր ման  
մեթո դո վ , կ ի րառ վե լ  է  Կո նո  2 մատր ի ցան :  

Որպե ս  անկախ գո ր ծ ո ննե ր  ը նտր վե լ  ե ն  ագր ե գատի  շ ար ժման  
արագո ւ թյ ո ւ նը  ( , մ /վր կ )  և  ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  
պտտման  անկ յ ո ւ նայ ի ն  արագո ւ թյ ո ւ նը  ( , վր կ

-1
), ի ս կ  ո րպե ս  
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օպտիմալ աց ման  պարամետր ` պալ ար նե ր ը  հ ո ղի ց  ջ ո կ ման  աստի ճ անը  (  , 
% ): 

Ստաց ված  տվ յ ալ նե ր ի  հ ի ման  վրա ռ ե գր ե ս ի ո ն  հավասար ման  
տես քո վ  կազմվե լ  է  հ ետև յ ալ  է մպի ր ի կ  կախված ո ւ թյ ո ւ նը . 

                              :                      (13) 

Որ ո շ ակ ի  ձ ևափոխո ւ թյ ո ւ ննե ր ի ց  հ ետո  ո ր ո նե լ ի  հավասար ո ւ մը  
ստանո ւ մ  է  հ ետև յ ալ  կանո նական  տես քը . 

                        :                                                 (14) 

Օգտագո ր ծ ե լ ո վ  ստաց ված  (13) հավասար ո ւ մը `  կառ ո ւ ց վե լ  է  
պալ ար նե ր ը  հ ո ղի ց  ջ ո կ ման  աստի ճ անի  փոփոխո ւ թյ ան  գրաֆի կ նե ր ի  
խո ւ մբ ը  (նկ .12) և  ար ձ ագանքնե ր ի  մակ ե ր ևո ւ յ թը  (նկ .13) կախված  
ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  պտտման  անկ յ ո ւ նայ ի ն  
արագո ւ թյ ո ւ նի ց  և  մե քե նայ ի  շ ար ժման  արագո ւ թյ ո ւ նի ց : 

-1 -0,5 0 0,5 1
(0,5) (0,75) (0,96) (1,25) (1,5) V, մ/վրկ

-1

-0,5

0

0,5

1(35)

(32,5)

(28,9)

(27,5)

(25)

W,1/վրկ

91,691,6

92,4

92,4

93,2

94

94

94,8

94,8

95,9

95,9

95,9

94,8

94
93,2 93,2

92,4

92,491,6

91,6

94

94

93,2 93,2

 

Նկ .12.  Պալ ար նե ր ը  հ ո ղի ց  ջ ո կ ման  աստի ճ անի   փոփոխո ւ թյ ան  
գրաֆի կ նե ր ի  խո ւ մբ ` կախված  ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  

պտտման  անկ յ ո ւ նայ ի ն  արագո ւ թյ ո ւ նի ց  և  մե քե նայ ի  շ ար ժման  
արագո ւ թյ ո ւ նի ց : 
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V, մ/ վրկ

ω,1/վրկ 

μ %, 

 

Նկ .13.  Պալ ար նե ր ը  հ ո ղի ց  ջ ո կ ման  աստի ճ անի   փոփոխո ւ թյ ան  
ար ձ ագանքնե ր ի  մակ ե ր ևո ւ յ թ` կախված  ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -
փոխակ ր ի չ ի  պտտման  անկ յ ո ւ նայ ի ն  արագո ւ թյ ո ւ նի ց  և  մե քե նայ ի  

շ ար ժման  արագո ւ թյ ո ւ նի ց : 

Ստաց վե լ  ե ն  հ ետազոտվո ղ  պարամետր ե ր ի  հ ետև յ ալ  օ պտիմալ  
արժե քնե ր ը . 
- մե քե նայ ի  շ ար ժման  արագո ւ թյ ո ւ նը `  մ /վր կ , 
- ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  պտտման  անկ յ ո ւ նայ ի ն  
արագո ւ թյ ո ւ նը ` վր կ

-1
: 

Հ աստատո ւ ն  թո ղնե լ ո վ  ո ւ ս ո ւ մնաս ի ր վո ղ  գո ր ծ ո ննե ր ի  
օպտիմալ  արժե քնե ր ի ց  մե կ ը ` կազմվե լ  է  պալ ար նե ր ը  հ ո ղի ց  ջ ո կ ման  
աստի ճ անի  փոփոխման  գրաֆի կ նե ր ը  (նկ . 14 և  15): 

 
 

0,5 0,75 0,961 1,25 1,5 V, մ/ վրկ

μ
ω =const,%

80

90

100

95,88

 

Նկ . 14. Պալ ար նե ր ը  հ ո ղի ց  ջ ո կ ման  աստի ճ անի   փոփոխո ւ թյ ո ւ նը ` 
կախված  մե քե նայ ի  շ ար ժման  արագո ւ թյ ո ւ նի ց  ( ), ռ ոտաց ի ո ն  

կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  պտտման  անկ յ ո ւ նայ ի ն  արագո ւ թյ ան   
 վր կ

-1 
օպտիմալ  արժե քի  դեպքո ւ մ : 
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25 27,5 28,9 30 32,5 35
80

90

100

95,88

V=const,%
μ

ω ,1/վրկ
 

Նկ .15. Պալ ար նե ր ը  հ ո ղի ց  ջ ո կ ման  աստի ճ անի   փոփոխո ւ թյ ո ւ նը ` 
կախված  ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  պտտման  անկ յ ո ւ նայ ի ն  
արագո ւ թյ ո ւ նի ց  ( ), մե քե նայ ի  շ ար ժման  արագո ւ թյ ան   մ /վր կ   

օպտիմալ  արժե քի  դեպքո ւ մ : 
 
 
Այ սպի ս ո վ , համաձ այ ն  տեսական  և  գիտափո ր ձ նական  

հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  արդ յ ո ւ նքնե ր ի , կարտոֆի լ ահան  մե քե նայ ի  
բանո ղ  օ ր գանի ` ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  պտտման  
անկ յ ո ւ նայ ի ն  արագո ւ թյ ան  և  մե քե նայ ի  շ ար ժման  արագո ւ թյ ան  
արժե քնե ր ի  օպտի մալ  տիր ո ւ յ թը  սահ մանվո ւ մ  է  համապատասխանաբար  
27,5 32,5  վր կ

-1 
և   0,75 1,25 մ /վր կ  արժե քնե ր ը , ի ս կ  հ ետազոտվո ղ  

պարամետր ե ր ի  օ պտիմալ  ար ժե քնե ր ը `  վր կ
-1

,  մ /վր կ : 
Ռոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  պարամետր ե ր ի   ն շ ված  
արժե քնե ր ի  դեպքո ւ մ  պալ ար նե ր ը  հ ո ղի ց  ջ ո կ ման  աստի ճ անը  
ո ւ նե նո ւ մ  է  առավե լ ագո ւ յ ն  ար ժե ք `  : Նշ ված  
տիր ո ւ յ թնե ր ի ց  շ ե ղո ւ մը  հանգե ց նո ւ մ  է  պալ ար նե ր ը  հ ո ղի ց  ջ ո կ ման  
աստի ճ անի  ( ) է ական  նվազման : Ընտր ված   տիր ո ւ յ թնե ր ը   
ամբ ո ղջ ո ւ թյ ամբ  բավարար ո ւ մ  ե ն  և  նպատակահար մար  ե ն  պրակտի կ  
աշ խատանքո ւ մ  կ ի րառ ման  համար :  

Հինգերորդ բաժնու մ բ ե ր ված  է  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ո վ  
համալ ր ված  կարտոֆի լ ահան  մե քե նայ ի  տնտե սական  
արդ յ ո ւ նավետո ւ թյ ան  հ ի մնավո ր ո ւ մը : 

Առաջ ար կ ված  մե ք ե նայ ի  տարե կան  տնտե սական  
արդ յ ո ւ նավետո ւ թյ ո ւ նը  ո ր ո շ վե լ  է  գո յ ո ւ թյ ո ւ ն  ո ւ նե ց ո ղ  բազայ ի ն  
КТН-2Б կարտոֆի լ ահան  մե քե նայ ի  համե մատո ւ թյ ամբ ,  ո ր ը  մի նչ և  օ ր ս  
լ այ նո ր ե ն  կ ի րառ վո ւ մ  է  Հ Հ  ֆե ր մե րայ ի ն  տնտե ս ո ւ թյ ո ւ ննե ր ո ւ մ : 

Տար ե կան  տնտե սական  արդ յ ո ւ նավետո ւ թյ ո ւ նը  ստաց վո ւ մ  է  
բ ե ր քի  կ ո ր ստի  նվազե ց ո ւ մո վ ,  ագր ե գատի  աշ խատանքայ ի ն  
արագո ւ թյ ան  ավե լ աց ո ւ մո վ   և  լ րաց ո ւ ց ի չ  աշ խատածախս ո ւ մնե ր ի  
նվազե ց ո ւ մ ո վ :  

Կարտո ֆի լ ահան  մե քե նայ ի  կառ ո ւ ց ված քո ւ մ  կ ո շ տամանր ի չ -
փոխակ ր ի չ ի  կ ի րառ ո ւ մի ց  տնտե ս ո ւ թյ ան  տարե կան  շ ահ ո ւ յ թը  
կազմո ւ մ  է  735 665 դրամ : 
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ԸՆԴՀԱՆՈՒՐ ԵԶՐԱԿԱՑՈՒԹՅՈՒՆՆԵՐ ԵՎ ԱՌԱՋԱՐԿՈՒԹՅՈՒՆՆԵՐ 

Կարտո ֆի լ ի  մե քե նայ աց ված  բ ե ր քահավաքի  տեխնի կական  

մի ջ ո ց նե ր ի  ծանր  հ ո ղայ ի ն  պայ մաննե ր ո ւ մ  աշ խատե լ ո ւ  հ ի մնահար ց ի  

լ ո ւ ծ ման  տեսական -գիտափո ր ձ նական  հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  

արդ յ ո ւ նքնե ր ի  վե ր լ ո ւ ծ ո ւ թյ ո ւ նը  թո ւ յ լ  է  տալ ի ս  հանգե լ ո ւ  

հ ետև յ ալ  ը նդհանո ւ ր  ե զ րակաց ո ւ թյ ո ւ ննե ր ի ն  և  

առաջ ար կ ո ւ թյ ո ւ ննե ր ի ն . 

1. Տե սական -գիտափո ր ձ նական  հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  և  

արտադրական  փո ր ձ ար կ ո ւ մնե ր ի  արդ յ ո ւ նքնե ր ի  

ը նդհանրաց ման  ո ւ  վե ր լ ո ւ ծ ո ւ թյ ան  հ ի ման  վրա հաստատված  է  

կարտո ֆի լ ահավաք  տեխնի կայ ի  պալ արահ ո ղայ ի ն  զանգված ի  

զտման  հանգո ւ յ ց ի  կառ ո ւ ց ված քայ ի ն  վե րակառ ո ւ ց ման  

անհ րաժե շ տո ւ թյ ո ւ նը : 

2. Տե սականո ր ե ն  հ ի մնավո ր վե լ  և  գիտափո ր ձ ե ր ո վ  հաստատվե լ  է , 

ո ր  ժամանակակ ի ց  կարտոֆի լ ահավաք  տեխնի կան  նախատե ս ված  է   

տորֆայ ի ն  և  թեթև  կար գի  հ ո ղատիպե ր ո ւ մ  աշ խատե լ ո ւ  համար : 

Ծանր  հ ո ղայ ի ն  պայ մաննե ր ո ւ մ  աշ խատող  ժամանակակ ի ց  

տեխնի կական  մի ջ ո ց նե ր ը  չ ե ն  ապահո վո ւ մ  պալ արահանման  

գո ր ծ ը նթաց ի  անհ րաժե շ տ տեխնո լ ո գ իական  ո րակ : 

Կարտո ֆի լ ահան  մե քե նայ ի ն  է  մատո ւ ց վո ւ մ  մար գաթմբ ի  

ամբ ո ղջ  պալ արահ ո ղայ ի ն  զանգված ը , ո ր ի  հ ետևանքո վ  մե քե նան  

գե ր բ ե ռ նվո ւ մ  է , վատանո ւ մ  է  պալ ար նե ր ի  զտման  գո ր ծ ը նթաց ը , 

նվազո ւ մ  ե ն  մե քե նայ ի  արագո ւ թյ ո ւ նը  և  

արտադր ո ղականո ւ թյ ո ւ նը , մե ծանո ւ մ  ե ն  է նե ր գետի կ  ծախս ե ր ը : 
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3. Տե սական  հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ո վ   բացահայ տվե ց , ո ր  ծանր  

հ ո ղայ ի ն  պայ մաննե ր ո ւ մ  աշ խատող  խոփաէ լ ևատո րայ ի ն  

համակար գը  պետք  է  համալ ր վի  դի նամի կական  հար վածա-

պալ արամար գաշ ար քի  կ ե ղևաջ ար դի չ ո վ : Դի նամի կական  

ս կ զբ ո ւ նքո վ  աշ խատող  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ  բանո ղ  

օ ր գանը  պետք  է  տե ղակայ վի  կարտոֆի լ ահան  մե քե նայ ի  

խոփե ր ի ց  առաջ  և  ը նդգր կ ի  պալ արաբ նի  ամբ ո ղջ  պրոֆի լ ը : 

Պալ ար նե ր ի  մեխանի կական  վնաս ման  աստի ճ անի  նվազման  և  

կ ո շ տաջ ար դման  ի նտե նս ի վո ւ թյ ան  բար ձ րաց ման  համար  

անհ րաժե շ տ է  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ը  նախագծ ե լ ի ս  հաշ վի  

առնե լ  պալ արամար գի  և  պալ արաբ նի  ե ր կ րաչ ափական  ձ ևե ր ը , 

չ ափե ր ը , ի նչ պե ս  նաև  պալ ար ի  և  կ ո շ տի  ամր ո ւ թյ ո ւ ննե ր ը :  

4. Կո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  օ ղագոտի նե ր ի  վրա մե քե նայ ի  

շ ար ժման  ո ւ ղղո ւ թյ ան  նկատմամբ  թե ք  դի ր քո վ  տեղակայ ված  ե ն  

դանակ նե ր , ո ր ո նց  շ ար ժման  հ ետագի ծ ը  ստաց վո ւ մ  է  ց ի կ լ ո ի դա: 

Դա նպաստո ւ մ  է  մար գաթմբ ի  մակ ե ր ևո ւ յ թի  կ ո շ տե ր ի  

փխրե ց մանը : Մե քե նայ ի  շ ար ժման  ո ւ ղղո ւ թյ ամբ  դանակ նե ր ի  

թե ք  դի ր քի  շ նո ր հ ի վ  մար գաթմբ ի  մակ ե ր ևո ւ յ թի  փխրե ց ված  

զանգված ը ` կ ե ղևաջ ար դո նն  աստի ճ անաբար  տեղափոխվո ւ մ  է  

մի ջ մար գայ ի ն  տարած ո ւ թյ ո ւ ն  և  ամբ ո ղջ ո ւ թյ ամբ  չ ի  մտնո ւ մ  

զտման  հանգո ւ յ ց :  

5. Դանակ ի  տե ղակայ ման  անկ յ ան  հաշ վար կայ ի ն  մե ծ ո ւ թյ ան   

վե ր լ ո ւ ծ ո ւ թյ ո ւ նը  ց ո ւ յ ց  է  տալ ի ս , ո ր  ռ ոտո ր ի  պտտման  

անկ յ ան  տիր ո ւ յ թո ւ մ  դանակ ի  օպտիմալ  դի ր քը  կախված  է  

միայ ն  կ ի նե մատի կական  պարամետր ի ց , ո ր ը  տարվո ղ  ռ ոտո ր ի  

դեպքո ւ մ  փոփոխվո ւ մ  է  0 1 սահ մաննե ր ո ւ մ , տանո ղի  դեպքո ւ մ ` 

1 16:  

6. Հ աստատվե լ  է , ո ր  կ ո շ տե ր ի  վրա ազդո ղ  դի նամի կական  ո ւ ժ ի  

մե ծ ո ւ թյ ո ւ նը  կախված  է  ագր ե գատի  շ ար ժման  արագո ւ թյ ո ւ նի ց , 

կ ի նամատի կական  ց ո ւ ց ի չ ի ց , հ ո ղի  խտո ւ թյ ո ւ նի ց , հ ո ղայ ի ն  

տաշ ե ղի  ը նդ լ այ նական  հատված քի  չ ափե ր ի ց  և  հ ո ղո ւ մ  պլ աստի կ  

դե ֆո ր մաց իայ ի  տարած ման  արագո ւ թյ ո ւ նի ց : Մաթե մատի կական  

մո դե լ ի  վե ր լ ո ւ ծ ո ւ թյ ո ւ նի ց  ակ նհայ տ  է , ո ր  շ նո ր հ ի վ  տաշ ե ղի  

հաստո ւ թյ ան  փոփոխո ւ թյ ան , ռ ոտո ր ի  պտտման  0-90
0
 

սահ մաննե ր ո ւ մ  դի նամի կական  ո ւ ժի  աճ ը   ավե լ ի  ի նտե նս ի վ  է , 

քան  դանակ ը  հ ո ղի ց  դո ւ ր ս  գալ ո ւ ց  հ ետո : 

7. Գիտափո ր ձ նական  հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ո վ  հաստատվե լ  է , ո ր  

Հ այ աստանի  Հ անրապետո ւ թյ ան  Կոտայ քի  մար զի  Հ րազդանի  

տարածաշ ր ջ անո ւ մ  լ այ նո ր ե ն  նե ր դր ված  կարտոֆի լ ի  Ջե լ լ ի  

ս ո րտի  բ ե ր քահավաքի  լ ավագո ւ յ ն  տեխնո լ ո գիական  ո րակ  

ապահո վվո ւ մ  է  հ ո ղի  բացար ձ ակ  խոնավո ւ թյ ան  մի նչ և  27% 

արժե քնե ր ի  դեպքո ւ մ : 

8. Հ ամաձ այ ն  տեսական  և  գիտափո ր ձ նական  

հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  արդ յ ո ւ նքնե ր ի , կարտո ֆի լ ահան  
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մե քե նայ ի  բանո ղ  օ ր գանի ` ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -

փոխակ ր ի չ ի  պտտման  անկ յ ո ւ նայ ի ն  արագո ւ թյ ան  և  մե քե նայ ի  

շ ար ժման  արագո ւ թյ ան  արժե քնե ր ի  օպտի մալ  տիր ո ւ յ թը  

տատանվո ւ մ  է  համապատասխանաբար  27,5 32,5  վր կ
-1

 և  0,75 1,25 

մ /վր կ  սահ մաննե ր ո ւ մ : 

9. Գիտափո ր ձ ե ր ի  պլ անավո ր ման  մեթո դո վ  կատարված  

հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  արդ յ ո ւ նքնե ր ո վ  ստաց ված  ռ ե գր ե ս ի ո ն  

հավասար ո ւ մո վ  ստաց վե լ  է  ը նտր ված  անկախ գո ր ծ ո ննե ր ի  

հ ետև յ ալ  օ պտիմալ  արժե քնե ր ը ` ագր ե գատի  շ ար ժման  

արագո ւ թյ ո ւ նը    մ /վր կ  և  ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -

փոխակ ր ի չ ի  պտտման  անկ յ ո ւ նայ ի ն  արագո ւ թյ ո ւ նը   վր կ
-

1
: Նշ ված  արժե քնե ր ի  դեպքո ւ մ  օպտի մալ աց ման  պարամետր ը ` 

պալ ար նե ր ը  հ ո ղի ց  ջ ո կ ման  աստի ճ անի  առավե լ ագո ւ յ ն  ար ժե քը   

 է : 

10. Կարտո ֆի լ ահան  մե քե նայ ի  դի նամի կական  ս կ զբ ո ւ նք ո վ  

աշ խատող  թե քադի ր  դանակ նե ր ո վ  ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -

փոխակ ր ի չ ի  կ ի րառ ո ւ մո վ  փոխակ ր ի չ ի  վրա ապահո վվո ւ մ  է  

գր ե թե  96% պալ արահ ո ղայ ի ն  զանգված ի  զտո ւ մ , նախկ ի ն  85%-ի  

փոխար ե ն :  

11. Արտադրական  փո ր ձ ար կ ո ւ մնե ր ի  արդ յ ո ւ նքո ւ մ  հաստատվե լ  է  

կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ո վ  համալ ր ված  կարտոֆի լ ահան  

մե քե նայ ի  տար ե կան  տնտե սական  արդ յ ո ւ նավետո ւ թյ ո ւ նը , ո ր ը  

կազմո ւ մ  է  735 665 դրամ: 
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1. Գր ի գո ր յ ան  Շ . Մ., Ես ո յ ան  Ա. Մ., Մաթևո ս յ ան  Ա. Ա.,  Ալ ավե ր դ յ ան  

Մ. Ա. Կարտոֆի լ ահանի  դի նամի կական  ս կ զբ ո ւ նքո վ  աշ խատո ղ  

կ ո շ տամանր ի չ ի  կ ի նե մատի կան :- Материалы международной научной 

кенференции по проблемам продовольственной обеспеченности  и 

биоразнообразия, Ереван, НАУА, 2014.- С. 39-44.   

2. Ես ո յ ան  Ա. Մ., Մի քայ ե լ յ ան  Գ . Մ., Մաթևո ս յ ան  Ա. Ա., 

Կարտո ֆի լ ահանի  կ ո շ տաջ ար դի չ ի  պարամետր ե ր ի  

հ ի մնավո ր ո ւ մ : Ագր ո գիտո ւ թյ ո ւ ն , 2011,  թի վ  5-6,  է ջ  310-313: 

3. Ես ո յ ան  Ա. Մ., Մի քայ ե լ յ ան  Գ . Մ., Մաթևո ս յ ան  Ա. Ա. 

Կարտո ֆի լ ահաննե ր ի  տեխնո լ ո գիական  ց ո ւ ցանի շ նե ր ի  

կախված ո ւ թյ ո ւ նը  արտաքի ն  գո ր ծ ո ննե ր ի ց : Ար ցախի  պետական  

համալ սարան , Գիտական  տեղե կագի ր , 2012, թի վ  2, է ջ  57-63:   

4. Ես ո յ ան  Ա. Մ., Մաթևո ս յ ան  Ա. Ա., Ալ ավե ր դ յ ան  Մ. Ա. 

Կարտո ֆի լ ահանի  ռ ոտաց ի ո ն  կ ո շ տաջ ար դի չ : Հ Հ  Արտո նագի ր  № 

2866 A, Եր ևան , 2014, 6 է ջ : 



21 
 

5. Ես ո յ ան  Ա. Մ., Բազի կ յ ան  Է . Ն.,  Մաթևո ս յ ան  Ա. Ա., Մկ րտչ յ ան  Հ . Դ. 

Ռոտաց ի ո ն  կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  պարամետր ե ր ի  

օպտիմալ աց ման  հաշ վար կ ի  տեո ւ թյ ո ւ նը : Տե ղե կատվական  

տեխնո լ ո գիանե ր  և  կառավար ո ւ մ , 2015, է ջ  102-110: 

6. Մաթևո ս յ ան  Ա. Ա. Կարտոֆի լ աքանդի չ ի  ռ ոտաց ի ո ն  

կ ո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  դի նամի կան :- Материалы 

международной научной кенференции, посвященной проблемам 

безопасности пищевых продуктов и продовольственной обеспеченности, 

Ереван, НАУА, 2015.- С. 162-168.  

7.  Մաթևո ս յ ան  Ա. Ա. Կո շ տամանր ի չ -փոխակ ր ի չ ի  գիտափո ր ձ նական  

հ ետազոտո ւ թյ ո ւ ննե ր ի  արդ յ ո ւ նքնե ր ի  վե ր լ ո ւ ծ ո ւ թյ ո ւ նը :- 

Материалы международной научной кенференции, посвященной проблемам 

обеспечения безопасности и качества пищевых продуктов, Ереван, НАУА, 

2017.- С. 57-60. 

 

 

 

 

 

 

 

МАТЕВОСЯН АНИ 

РАЗРАБОТКА КОНСТРУКЦИИ И ОБОСНОВАНИЕ ПАРАМЕТРОВ 

РАБОЧЕГО ОРГАНА КАРТОФЕЛЕКОПАТЕЛЯ С ВЫСОКОЙ СТЕПЕНЬЮ  

ОЧИСТКИ  

 

РЕЗЮМЕ 

 

Почвенно-климатические условия территорий, возделывающих картофель, в 

Республике Армения характеризуются сухим климатом и тяжелой плотностью почвы. 

В период уборки уражая, количество клубней в почво-клубневой массе, на лемехах 

составляет незначительную долю, остальная-большая крупно-твердая масса с 

высокой прочностью, вместе с клубнями переносится транспортерами и рассыпается 

на поверхность почвы. В результате иногда значительная часть клубней 

заделывается в почве, что приводит к значительному материальному ущербу 

хозяйству.   

        Данная диссертационная работа посвящена решению  вышеуказанной 

проблемы уборки картофеля. Разработан рабочий орган  комкоизмельчителя-

транспортера, которым был укомплектован  картофелекопатель, работающий также 

в тяжелых почвенных условиях. Рабочий орган установливается перед  лемехами и   
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копирует профиль грядки.  С помощью роторного комкоизмельчителя-транспортера, 

работающего по динамическому принципу, выполняется наиболее качественное 

измелчение комков, предотвращая деградацию почвы, обеспечивается полная 

сепарация почвенно-клубневой массы  с высоким технологическим качеством уборки 

урожая.  

        Во введениии приводится состояние проблемы и представлены основные 

положения, выносимые на защиту. 

В первой главе проведен анализ данных научно-технической литературы по 

картофелеуборочным машинам. Были изучены основные типы картофелекопателей 

и технологические схемы их рабочих органов; структурные особенности и качество 

работы картофелекопателей, разработаных современными учеными; были учтены 

условия уборки урожая и агротехнические требования. В конце обзора литературы 

представлены выводы, цель и задачи исследований.  

   Вторая глава посвящена теоретическим исследованиям, в которых 

представлена теория расчета параметров предлагаемого комкоизмельчителя-

транспортера. Представлена принципиальная схема ротационного 

комкоизмельчителя-транспортера. Выполнены кинематические и динамические 

исследования рабочего органа. Получены уравнения расчета скорости резания 

почвы-абсолютной скорости движения ножа и величины оптимального угла 

установки ножа. По расчетной схеме установлена закономерность  полета 

почвенных комков. Приводятся выражения для расчета  расстояния между 

соседними ножами и количество ножей на ободе. В разделе динамики установлено 

закономерность изменения динамикой силы удара ножа.      

В третьей главе представлены программа, объекты и методика 

экспериментальных исследований. Изучено математическая обработка результатов 

экспериментальных исследований. Был проведен методом планирования 

экспериментов.  

            В четвертой главе изложены результаты и анализ экспериментальных 

исследований. Проведенные экспериментальные исследования по методике 

планирования экспериментов позволили получить реальную взаимосвязь между 

факторами и параметрами оптимизации. По полученным регрессионнымы 

уравнениями построена поверхность отклика, которая дает возможность определять 

оптимальные параметры, обеспечивающие высокотехнологическое качество уборки 

урожая, в том числе: 

- скорость движения агрегата - м / с, 

- угловая скорость вращения комкоизмельчителя-транспортера - сек 
-1

. 

При указанных параметрах степень сепарации клубней от почвы имеют 

максимальное значение, составляет- . 

Пятая глава посвящена обоснованию годовой экономической 

эффективности картофелекопателя, укомплектованного комкоизмельчителем –

транспортером в размере 735 665 драмов. Такая экономическая эффективность 

получается за счет уменьшения потери урожая и повышение произведетельности 

агрегата.  
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MATEVOSYAN ANI 

DEVELOPMENT OF POTATO HARVESTER STRUCTURE  WITH HIGH 

DEGREE  OF SEPARATION AND SUBSTANTIATION OF ITS WORKING 

BODY PARAMETRES 

SUMMARY 

 

The soil-climatic conditions of the potato-sowing areas in the Republic of Armenia 

are characterized by a dry climate and heavy soil density. During harvesting, the created 

potato amount in soil and potato tubers mass on the soil-digging shares makeс a  very 

small percent of the total, the rest is a large and rough mass with high strength, the part of 

which is transported together with tubers  by the forwarder and unloaded on the soil 

surface. As a result, an ample amount of tubers remains under the soil, causing 

considerable material damage to the economy.  

The given thesis is devoted to the solution for the above-noted problem of potato 

harvesting. A solid-transporting tool has been developed, which equipped the potato 

digger, working in heavy soil conditions. The tool was placed before the piles and included 

the total profile of the tubernest. By means of the dynamically-driven rotary crusher-

transporter tool a better grinding is performed, preventing land degradation, full separation 

from the soil and tuber mass is done from the soil mass, and the necessary technological 

quality of harvesting is ensured.  

 In the introduction  the essence of the investigated problem and substantiation 

of the thesis topicality are introduced.  

Chapter one is concerned with the analysis of the scientific and technical 

literature on potato harvesting machines. The main types of potato harvesters and tools 

and their working body technological schemes have been studied. The structural 

peculiarities and working quality of the potato harvester’s dismantling bodies, designed by 

modern scientists, have been investigated. The conditions and agro-technical requirements 
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of harvesting have been taken into account. Finally, the purpose and objectives of the 

research have been formulated. 

Chapter two is devoted to theoretical researches, which represents the theoretical 

principles of  the proposed crusher-transporter’s estimation. The rotary crusher-transporter 

scheme is introduced. Kinematic and Dynamic Surveys of the mentioned tool has been 

performed. The estimation equations for determining the absolute speed of the knife 

movement and  optimal angle values of the knife position were obtained. The estimation 

schemes for the knife position angle and soil chips flying research have been provided. 

The equation for determining the distance of the  soil chips throwing has been obtained. 

There are expressions determining the distance between the two adjacent knives and the 

number of knives on the ring belt. In the dynamic research part the regularity of the change 

in the knife blow dynamic strength  has been determined.   

  Chapter three introduces the laboratory and field experimental research program, 

objects and methodology. The regularities of changes in the traction resistance of the 

working body were investigated. The amount of  the crushed and removed lumps after 

working body application has been studied. The mathematical processing method of the  

experimental research results is presented.  

Chapter four refers to the experimental research results. Their analysis is made. 

By scientific experimental planning method the conducted scientific experimental 

researches  enabled to obtain  real dependencies between optimalization parameters and 

selected independent factors. Through analysis of dependencies got in a form of 

regression equations, a group of graphics have been obtained that gives the opportunity to 

determine the optimal factors, providing. high-technological quality.  

The following optimal values  of the researched parameters have been obtained:    

- speed of the machine- m / s, 

- angular velocity of rotation of the rotary crusher- conveyer-  sec
-1

. 

In  case of the mentioned values, the tubers separation from the soil has the 

maximumal value-  . 

Chapter five is devoted to substantiation  of the annual economic efficiency of a 

potato-digger, equipped with a crusher-transporter. It is reached by the reduction of the 

crop loss by increasing the working speed of the aggregate, reducing the time spent on 

unexpected intervals and  additional labour costs. In the structure of the potato harvesting 

machine after the application of crusher-transporter, the annual revenue of the economy 

makes  735 665 AMD. 

 

 

 


